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VISION DEVICE ¢ una azienda industriale che
m \/lS | D m progetta, realizza, installa ed assiste, sistemi

dedicati di Controllo Qualita e di Automazione
Dev' C e Industriale Flessibile, utilizzando le tecnologie
della visione artificiale, della robotica e della

acquisizione dati multisensoriali

Oltre 30 anni di esperienza nella realizzazione
di sistemi industriali di visione artificiale

Certificata 1ISO-9001 dal 2000
Laboratorio di Ricerca Altamente Qualificato

Q\)I\UTA CEI{;,
{8‘ q°01 2000

5 MINISTERO DELLISTRUZIONE
% SINCERT DELLUNIVERSITA’ E RICERCA

¥ Impianti completi
' di ispezione
«chiavi in mano»
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Alcuni Clienti FOOD e PHARMA

ARIANNA, DE CECCQO, DI
CARLO, LA DORIA, PELBO,
POMAGRO, RUMMO,
SIMETEK, LAVAZZA,
UNILEVER, CHIRON,
GLAXO, MALLINCKRODT,
NYCOMED, NOVARTIS,
PENTAFERTE, PROCTER &
GAMBLE, SERONO, UCB
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Alcuni Clienti CONVERTING

AKERLUND&RAUSING,
CARTIERE FABRIANO,
COLLITEX, CORAPACK,
DUNA CORRADINI,
FEDRIGON!I, FILMET, KORMA,
PERINI, PLASTIK, PROMEA,
SPERIAN, FIBERWEB, TRIAPEX,
TUMBA BRUK, VE.GE,
BICMA, CCS, DELTA, DIATEC,
EUROFIL, FAS, FATER, GFA,
ONTEX, PARMON




Installazioni in 30 paesi nel mondo

m\/lsuzm

’ DeviCe




Impianti completi di ispezione
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I confrollo della pasta
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I confrollo della pasta
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I confrollo della pasta
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Il controllo

16



Il controllo le uova in confeflonament
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Il controllo le uova in confeflonament
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La manipolazione dei biscotti

Fw%m

DeviCe




La manipolazione [l

@m\/laom

DeviCe



icchi del caffe

@m\/lsmm

DeviCe



Il controlleddeil chicchi del caffe
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controllerdei chicchi del caffe
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Il controllo dei confetti alimentari




Il controllo dei confetti alimentari
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Il controllo dei confetti alimentari




Il controllo dei barattoli
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Il controllo dei barattoli
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Il controllo deil barattol
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Il controllo dei barattol
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Macchina per la raccolta automatica delle arance i
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s Macchina per la raccolta automatica delle arance
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TELECAMERA




Robot a 6 assi, interpolati,
a controllo numerico e guidati
in modo autonomo ed in
“tempo reale” da
visione artificiale

M\/ISIDH

© DEVICE




I\/\CICChIﬂCI per Ia po’rc’rura ouTomo’nca delle wgne

s*%}?' ""h‘w ‘

SRR BT TR



s T Y & ) . o LSRN .
Mccchlno per I po’rc’ruro automatica delle wgne

R e

{
&

\

. 4\‘.‘{

i
| ;~
v al
s )

s
-

¥
¥

-~

R PN



~’ \ 9 R - i s , [Vered u”u“-&wu 3 i
< b x TR
el W ‘ 5

<

-

s

¢ ... ’,
<0
G

.

s

la po’ro’ruro automatica delle vigne
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acchina per la potatura automatica delle vigne
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